Soluzioni 9-AM3

Laura Di Gregorio

3 maggio 2004

1. Si consideri il cambio di coordinate

T = apsin g cosf
y = bpsinpsinf
Z = cpCcos

con (¢,0) € (0,m) x (0,2m) e 0 < p < 1.
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2. La funzione integranda continua su S e S misurabile in quanto S
ha misura nulla quindi integrabile su S.
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3. Si ha che

24 VI<y<s=y—2>0 e z<(y—=z2)>

dunque

D={(z,y,2) ER* : 0<y<1,0<2<y, 0<z < (y—2)°)

Applicando Fubini:
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